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A propos du projet

Le Wialon Challenge Dakar 2026 a été un événement communautaire réunissant des

partenaires Wialon dans le désert d'Arabie saoudite pour une compeétition de 5 jours
organisée en parallele du Dakar Rally. 16 participants issus de 14 pays ont été répartis en
équipes : Bleue, Rouge, Verte et Jaune. Chaque équipe comptait 3 partenaires Wialon et 1
membre de I'équipe Gurtam.

Tout au long du défi, les équipes ont traversé les dunes a bord de Toyota Land Cruiser Prado en
réalisant 68 missions mettant a I'épreuve leurs compétences en navigation, leur endurance,
leur créativité et leur réactivité. A la fin de la compétition, I'équipe ayant obtenu le score total
le plus élevé a été déclarée gagnante.

Wialon a servi de colonne vertébrale technique a I'ensemble de I'événement : suivi des
véhicules, sécurité et validation automatique des résultats des missions en temps réel.
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Beyond the competition, Wialon also monitored the journey of the Gurtam Toyota Gazoo
Racing Team Baltics to the Dakar Rally. The support truck and race car (a Toyota Hilux) were
tracked across a 6,817 km route from Vilnius, Lithuania, to the starting line in Saudi Arabia.
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'organisation d'une compétition de plusieurs jours dans le désert saoudien posait des

défis bien au-dela des scénarios classiques de gestion de flotte.
L'équipe Wialon devait garantir :

o Un suivi en temps réel de plusieurs véhicules dans des zones reculées ou la
couverture GSM n'est pas assurée

o Une navigation fiable et un contrdéle des points de passage dans un

environnement sans adresses ni reperes physiques

o Une validation automatique et objective des missions et du scoring en temps

réel
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Pour suivre le camion d'assistance et la voiture de course depuis la Lituanie jusqu’en

Arabie saoudite, I'équipe a utilisé une combinaison de solutions :

o Topflytech TLW2-12B : pour le suivi GSM sur route. Sa batterie interne de grande

capacité s'est révélée particulierement utile lorsque le camion restait stationné
moteur éteint pendant de longues périodes.

o Garmin inReach Mini 2 : pour le suivi par satellite lorsque le véhicule était chargé

sur un navire traversant la Méditerranée.
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o Wialon. La localisation en direct était partagée via Localisateur, un outil générant
un lien public permettant de suivre un véhicule en temps réel sans compte ni
connexion.
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5 Toyota Land Cruiser Prado, conduites par 4 équipes partenaires et I'équipe
d'organisation, ont été équipées de deux traceurs GSM :

o Teltonika FMCB800 (traceur OBD)

o Teltonika FTC880 (installation filaire)

La connectivité était assurée par Onomondo, qui a fourni des cartes SIM a couverture

internationale.

Chaque équipe disposait également d'un appareil satellite Garmin inReach Mini 2 pour
les zones sans couverture GSM dans le désert.

nT@I W<~ Y4 Wl <E Al n@oJ<n onl hkl] k'] QIQA G I h<knE@<~nl <07 Q\"~
<[<k P<W Ol u

0@\

o Wialon. La structure du compte reproduisait un environnement standard de
gestion de flotte, avec une dimension compétitive : Un compte “mission control”
donnait a I'équipe Technical Care une visibilité compléete sur tous les véhicules
Chaqgue équipe partenaire (Bleue, Rouge, Verte, Jaune) disposait de son propre
compte, comme un client classique L'équipe Blanche (organisatrice) utilisait un
compte avec des droits étendus pour superviser la compétition

o WiaTag : une application mobile permettant de transformer un smartphone en
traceur actif pour les missions a pied.

‘/\ErQ/\/\I] I/\n

Le défi s'est déroulé sur 5 jours, avec des missions allant de I'alimentation des
chameaux a la chasse aux canards en plastique. Certaines se faisaient au volant,
d'autres a pied, testant navigation, rapidité de décision, créativité et esprit d'équipe.

De nombreuses missions s'appuyaient sur les fonctionnalités de Wialon, mais sans étre
congues pour mettre en avant des outils spécifiques. Les défis ont d’'abord été
imaginés, puis Wialon a été utilisé de maniere créative pour les rendre possibles,

comme dans des cas concrets du monde réel.
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Les gagnants de plusieurs missions ont été déterminés exclusivement a partir des
rapports Wialon. Le prix Road Warriors récompensait I'équipe ayant parcouru le plus de
kilomeétres dans la journée, tandis que Efficient Navigators était attribué a celle ayant le

moins roulé.
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Template Daily mileage groupped v X[
Object: [All teams] v
+ Add object
Today Yesterday Week Month
Interval: Specified interval v
From: 2026 January 03 00:00
To: 2026 January 09 23:59

Report templates v

of 1 ltems from1to40f4 50 v B Export v

Report result ~
°  Grouping Mileage Max. speed

Green Device FTC  1823.01km 160 km/h

Summary
Trips 8
Speedings =]

RedFTC 1894.02km 172 km/h
Blue FTC 1956.87 km 141 km/h

YellowFTC 1991.87km  172km/h
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A la fin de chaque journée, la fonctionnalité Activités de Wialon automatisait le
processus de notation : le systeme générait les rapports nécessaires et les envoyait
directement par e-mail a I'équipe organisatrice, éliminant ainsi les calculs manuels et

garantissant des résultats précis et disponibles en quelques secondes.
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La mission GPS Art a mis les équipes au défi de dessiner un « W » sur la carte a l'aide de
la trace de leur véhicule en moins de 10 minutes. Le résultat dépendait non seulement
de la précision de conduite, mais aussi de la configuration du traceur : plus la fréquence
de transmission des données était élevée, plus les lignes obtenues étaient fluides et
précises.

Red WiaTag
Week
Specified interval
2026 January 07 11:40
2026 January 07 11:54
Data messages v

Raw data v

~

656

00:14:59 Table Chart
1.72 km
6.90 km/h
11.00 km/h 1 2026-01-07 11:40:00 0 24.0258009466, 38.1659

2 2026-01-07 11:40:02 0 24.0257939528.38.1659

# ~ Time Speed, km/h  Coordinates
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Comme il n'existe pas d'adresses physiques dans le désert, les géozones sont devenues
le principal moyen de définir les emplacements clés. Les départs, arrivées et points de
contrdle ont été créés sous forme de géozones dans Wialon et associés a des
notifications automatiques.

o Lors de la mission Desert Picnic, les équipes devaient entrer dans une géozone le
plus pres possible de 13 h 00 min 00 s. Le systeme identifiait automatiquement le
vainqueur dés qu'un véhicule franchissait la limite de la zone.

o Dans la mission SVR Chase, inspirée de scénarios réels de récupération de
véhicules volés, une voiture disposait de 5 minutes d'avance tandis que l'autre
avait 20 minutes pour la suivre dans Wialon, la rattraper et lire le code secret
affiché sur la vitre arriere ; le tout a l'intérieur d'une géozone dédiée appelée «
Game Drive ».

o Lors de la mission Dakar Navigation, les équipes s'orientaient a 'aide d'une carte
papier. Chaque point de contrble correspondait a une géozone dans Wialon,
fournissant une preuve automatisée du passage de chaque équipe.

winlon lul Dashboard &) Monitoring Tracks [E] Messages [&] Reports £ Geofences Jobs (@ Notifications 2 Users = Units

Geofences Groups

ol - ~ vla

CP Animal Farm =0

a

a

CP Behind the Hill =0

<]

CP Colosseum =t 0

<]

CP Electric =0
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CP Zero =0
dakar navigation =t 0

2 Dakar Navigation Snapped =t 0
Fﬂ downside.unfailing.stargazing =0

P2 Finish line =0
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Des missions supplémentaires définies par la logique des géozones incluaient :
Prologue Pole Position, ou le premier véhicule a entrer dans la zone de départ du
prologue remportait la victoire ; Desert Pitstop Arrival, ou le moment d'entrée
déterminait le score ; et The Final Sprint to Jeddah, le premier a franchir la ligne
d'arrivée digitale étant déclaré gagnant.
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Des notifications automatisées étaient envoyées via Telegram et Garmin inReach.
Toutefois, I'ajout de contexte aux alertes Garmin nécessitait une mise en relation des
données entre différents dispositifs : suivi des événements dans Wialon et
déclenchement de commandes sur Garmin, ce qui n'est pas possible avec une
configuration standard. L'équipe a donc étendu les capacités de Wialon a I'aide de son
API.

Lorsque les configurations standards ne suffisaient pas pour fournir des alertes
contextualisées (qui a franchi une géozone, quand et ou) vers un appareil Garmin
spécifique, I'équipe a élargi les capacités de Wialon grace a son API.
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Vous voulez suivre le Wialon Challenge Dakar 2026 jour aprés jour ?
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Le Wialon Challenge Dakar 2026 a démontré que la polyvalence de Wialon permet de
I'utiliser bien au-dela de la gestion de flotte standard, méme dans des conditions
extrémes.

O1ToQKnNn] DI<] "okovGl 7 @ ' "p Or<@Q hk I1Q*r"<AnGl
t"QE ] ] 1"nGI I N*"ENQ*"<\@JI JhK otJI|l h™ ot <@”nKnk

E'] DQJII h” okl onl~@n onl o™l TvhiG@Q" G I GJI | kI ~ ol
A@tQM I Th<I DI @ GOMT “Goll & ] hJnaQ rGGIGQ .~ ol ™" ol
1°] 1 I'1'<hhowdl TokV I NAEnQAA<\@JI Eg oKT n\OvhJKQ~El h* ok
KII"oGK EP<j ol GJ{jol Il GJIlkn*" ol <\<*"EJxflvh\Qol knl]
Q "EPWM T I<G NOIEP @<\ <k , EPIz7 Q\"u

@ 7171 To@Q @<t K E~n@1~nTnllh<E T <k@Q I

Wialon a assuré le suivi complet du convoi de I'équipe Gurtam Toyota Gazoo
Racing, de Vilnius jusqu’'en Arabie saoudite, incluant des traversées en mer.
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Pour les 4 équipes du Wialon Challenge Dakar, le systéme a suivi un total de plus
de 7 665 km et enregistré des vitesses de pointe allant jusqu'a 172 km/h.
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Malgré une connectivité limitée et des conditions désertiques extrémes, la
solution a assuré des performances en temps réel fiables, garantissant une
visibilité continue et une gestion de mission ininterrompue.
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Les outils clés de Wialon, tels que le géorepérage, les notifications automatisées et
les rapports, ont soutenu une grande partie des missions de la compétition. La
flexibilité du systeme a permis d'adapter la solution a des scénarios imprévisibles
en temps réel.
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La fonctionnalité Activités de Wialon a automatisé la génération et I'envoi des
rapports quotidiens, garantissant des résultats instantanés et équitables sur
I'ensemble des missions pilotées par les données.
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L'API ouverte de Wialon a permis a I'équipe de développer une logique sur mesure
:un routage de notifications entre différents appareils, réalisé en quelques minutes
grace a un script assisté par I'lA.
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& Teltonika FMC800
| = Teltonika FTC880
fimi Topflytech TLW2-12B

'i Garmin inReach Mini 2

Lire plus d'études de cas
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https://wialon.com/fr/case-studies
https://wialon.com/fr/request
https://challenge.wialon.com/
https://wialon.com/fr/gps-hardware/asset/topflytech-tlw2-12b
https://wialon.com/fr/gps-hardware/personal/inreach-mini
http://wialon.com/
https://help.wialon.com/en/wialon-hosting/user-guide/monitoring-system/monitoring/locator?scroll-translations:language-key=en
https://wialon.com/fr/gps-hardware/obd/teltonika-fmc800
https://wialon.com/fr/gps-hardware/auto/teltonika-ftc880
https://onomondo.com/
https://wialon.com/fr/blog/wialon-challenge-dakar-2026-recap
https://wialon.com/fr/blog/wialon-challenge-dakar-2026-recap
http://wialon.com/
https://play.google.com/store/apps/details?id=com.gurtam.wiatag&hl=en
https://help.wialon.com/fr/wialon-hosting/user-guide/monitoring-system/reports
https://help.wialon.com/en/wialon-local/2104/user-guide/monitoring-system/jobs
https://help.wialon.com/fr/wialon-hosting/user-guide/monitoring-system/geofences
https://help.wialon.com/fr/wialon-hosting/user-guide/monitoring-system/notifications
https://wialon.com/fr/blog/an-insiders-take-on-wialon-challenge-dakar
https://wialon.com/en/vehicle-tracking-system
https://wialon.com/en/employee-gps-tracking
https://wialon.com/fr/gps-hardware/teltonika-fmc800
https://wialon.com/fr/gps-hardware/teltonika-ftc880
https://wialon.com/fr/gps-hardware/topflytech-tlw2-12b
https://wialon.com/fr/gps-hardware/inreach-mini
https://www.facebook.com/Wialon.platform
https://www.youtube.com/c/GurtamEn
https://www.instagram.com/wialon_team/
https://www.linkedin.com/showcase/wialon
https://wialon.com/en/blog.rss

